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CLAYNOOK DISCJOCKEY

MORNINGVIEW DUKE ZIP GP-84-2YR-CAN 21*
S-S-I MONTROSS DUKE

MORNINGVIEW YODER ZEPLIN EX-90-2E-USA DOM

WOODCREST MOGUL YODER

MORNINGVIEW UNO ZANDRA EX-91-5YR-USA

GTPI 2898

TDTRTLTY MWT TV 99%-I
Reg. #: HOCANM13281315 aAa:
Nasc: 08/18/2019

Kappa Caseina: AA

HH1F HH2F HH3F HH4F HHSF HH6F HCDF HMWF

AVM: 246,456
Beta Caseina: A1A2

SEMEX MANAGEMENT TRAITS SEMEX / 08-26

Imunidade das

Immunity 91 Vitelas

PRODUCAO | 126 Rebanhos 355 Filhas 95% Rep.

Leite Ibs Gordura lbs Gordura %
260 65 +0.20
NM$ 147 CM$ 187 FM$ 51
Eficiéncia REI Economia
Alimentar 161 Alimentar
120 -502

89 Robot Index 105

MACE-G / 08-26

Proteina Ibs Proteina %
37 +0.11
GMS$ 147 DWP$ 207

Eficiencia em Metano Velocidade Ordenha
91 6.98

Média das Filhas Leite 25,859 Ibs Gordura 1,179 Ibs Proteina 883 Ibs

Vida Produtiva -1.6 Taxa Concepgdo Vacas -0.1

C.S. 3.03 Taxa Concepgéo Novilhas 0.4

Taxa de Prenhez das Filhas -0.1 Facilidade de Parto 1.8% 86% Rep.
Sobrevivéncia -4.8 Facilidade de Parto das Filhas 2.0% 76% Rep.
Sobrevivencia Novilhas -0.6 Mortalidade das Crias 4.4%

indice de Fertilidade 0.1 Mortalidade das Crias das Filhas 5.4%

CONFORMAGCAO | 35 Rebanhos 133 Filhas  93% Rep.

MACE-G / 08-26

PTAT 1.40 HO Conformation Composite -0.60

Ubere Comp. 1.18 Composto Corporal 2.10

P&P Comp. -1.05 Composto Leiteiro 0.71
Estatura I Alta +2.01
Forca I rorte +1.92
Profundidade de Corpo | Profundo +1.37
Angulosidade | Costelas Abertas +0.18
Angulo de Garupa [ | isquios Altos -0.36
Largura Garupa ] Larga +1.34
Pernas Vistas de Lado ] Retas -1.20
Pernas Vistas de Tras | Fechadas -0.36
Angulo Casco || Forte +0.68
P&P Pontuagéo | Baixa -0.64
Insergao Ubere Anterior I Forte +1.94
Altura Ubere Posterior ] Alta +1.43
Largura Ubere Posterior I Laga +1.71
Lig. Médio I Forte +1.00
Profundidade Ubere | Raso +1.59
Coloc. Tetos Anteriores I Fechados +1.13
Comprimento Tetos Anteriores | Curtos -0.57
Coloc. Tetos Posteriores ] Centralizados +1.47
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